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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Podstawy automatyki

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Informatyka 2/3

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiéw
ogdélnoakademicki

Poziom studiéw Jezyk oferowanego przedmiotu

pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnos¢

niestacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktfad Laboratoria Inne (np. online)
12 12
Cwiczenia Projekty/seminaria

Liczba punktéw ECTS
3

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
dr inz. Przemystaw Zakrzewski

email: przemyslaw.zakrzewski@cs.put.poznan.pl
tel. +48 616652921
Wydziat Informatyki i Telekomunikacji

ul. Piotrowo 3 60-965 Poznan

Wymagania wstepne

Student rozpoczynajacy ten przedmiot powinien posiadaé¢ podstawowg wiedze z analizy matematycznej
i rachunku operatorowego. Student powinien posiada¢ umiejetnosci pozyskiwania informacji ze
wskazanych zrédet, logicznego myslenia, wyciggania wnioskow, logicznej i zwieztej prezentacji
informacji. Student powinna cechowac uczciwo$¢, odpowiedzialnosé, wytrwatosé, ciekawosc poznawcza,
kreatywnos¢, kultura osobista, szacunek dla innych ludzi.

Cel przedmiotu
Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z podstawowymi pojeciami i koncepcjami z dziedziny
automatyki i systemow sterowania.
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1. Przekazanie podstawowej wiedzy z zakresu opisu dynamiki obiektéw w dziedzinie zmiennej czasu,
operatorowej i czestotliwosciowe;j.

2. Rozwijanie u studentéw umiejetnosci rozwigzywania prostych problemoéw identyfikacji obiektow i
projektowania uktadow sterowania.

3. Ksztattowanie umiejetnosci pracy zespofowej, w szczegdlnosci we wspdtpracy z technologami
procesow.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

1. Student ma pogtebiong wiedze z matematyki przydatng do formutowania modeli matematycznych
sterowanych procesow.

2. Student opisuje dynamike obiektow sterowania (w dziedzinie zmiennej czasu, operatorowej oraz w
dziedzinie czestotliwosci).

3. Student zna podstawowe metody, techniki i narzedzia stosowane przy projektowaniu systeméw
sterowania.

4. Student strukture komputerowego systemu sterowania.

Umiejetnosci
1. Student potrafi przeprowadzac¢ symulacje dziatania uktadéw sterowania, interpretowac uzyskane
wyniki i wyciggac wnioski.

2. Student potrafi . potrafi dobrac¢ regulator i jego nastawy oraz wyznaczy¢ wybrane wskazniki jakosci
regulacji.

3. Student potrafi zaimplementowac model symulacyjny uktadu sterowania.
4. Student potrafi sformutowaé wymagania w zakresie systemow sterowania.

Kompetencje spoteczne
1. Student rozumie potrzebe permanentnego ksztatcenia sie i przekazywania w sposéb zrozumiaty
informacji z najblizszym otoczeniem w dziatalnosci zawodowej.

2. Student rozumie pozatechniczne (w tym ekologiczne) skutki swojego dziatania i jego wptywu na
Srodowisko, szczegdlnie w zakresie systemow sterowania.

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposodb:
Ocena formujaca:

a) w zakresie wyktadow:

- na podstawie odpowiedzi na pytania dotyczace materiatu omowionego na poprzednich wyktadach;
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b) w zakresie laboratoriow:

- na podstawie oceny biezgcego postepu realizacji zadan,

Ocena podsumowujgca:

Sprawdzanie zatozonych efektdw ksztatcenia realizowane jest przez:

- ocene przygotowania studenta do poszczegdlnych sesji zaje¢ laboratoryjnych oraz ocene umiejetnosci
zwigzanych z realizacjg ¢wiczen laboratoryjnych,

- ocenianie ciagte, na kazdych zajeciach (odpowiedzi ustne) - premiowanie przyrostu umiejetnosci
postugiwania sie poznanymi zasadami i metodami,

- ocene sprawozdania przygotowywanego czesciowo w trakcie zaje¢, a czesciowo po ich zakonczeniu;
ocena ta obejmuje takze umiejetnos¢ pracy w zespole,

- ocene i obrone przez studenta sprawozdania z realizacji projektu,

- ocene wiedzy i umiejetnosci wykazanych na egzaminie pisemnym (egzamin ztozony z ok. 4-6 pytan o
roznej wartosci punktowej obejmujacy catosé tresci wyktadowych)

Uzyskiwanie punktéw dodatkowych za aktywnosé podczas zajec, a szczegdlnie za:
- oméwienia dodatkowych aspektow zagadnienia,
- efektywnos$¢ zastosowania zdobytej wiedzy podczas rozwigzywania zadanego problemu,

- umiejetnos¢ wspotpracy w ramach zespotu praktycznie realizujgcego zadanie szczegétowe w
laboratorium,

- uwagi zwigzane z udoskonaleniem materiatow dydaktycznych,

- wskazywanie trudnosci percepcyjnych studentow umozliwiajgce biezgce doskonalenia procesu
dydaktycznego.

Tresci programowe

Podstawowe pojecia teorii sterowania i regulacji. Liniowe uktady sterowania ciggtego. Opis dynamiki
proceséw w dziedzinie zmiennej czasu, w dziedzinie operatorowej i czestotliwosciowej. Charakterystyki
UAR. Stabilnos¢ i wskazniki jakosci regulacji. Schematy blokowe i ich przeksztatcanie. Klasyfikacja
uktaddéw regulacji. Regulatory klasyczne P, PI, PD i PID — charakterystyki i dobdr nastaw. Czujniki
pomiarowe wybranych wielkosci fizykochemicznych. Podstawy komputerowych systemdéw sterowania.
Warstwowa stuktura systemu sterowania.

Czes¢ wymienionych wyzej tresci programowych realizowana jest w ramach pracy witasnej studenta.

Metody dydaktyczne
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1. wyktad: prezentacja multimedialna, prezentacja ilustrowana przyktadami podawanymi na tablicy,
rozwigzywanie zadan, pokaz multimedialny.

2. ¢wiczenia laboratoryjne: dyskusja, praca w zespole, symulacja uktadéw sterowania z wykorzystaniem
pakietu MATLAB i jezyka Python.

Literatura

Podstawowa
1. Podstawy automatyki, Urbaniak A., Wyd. Politechniki Poznanskiej, Poznan, 2007

2. Modern control systems, Bishop R.H., Dorf R.C., Addison-Wesley Publ. Co., 1995

Uzupetniajaca
1. Computer systems for automation and control, Olsson G., Piani G., Prentice Hall, 1992

2. Podstawy automatyki, cz.1, Rumatowski K., Wyd. PP, 2004

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 80 3,0
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 28 1,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 52 2,0
zajec laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do
kolokwidéw/egzaminu, wykonanie projektu)*

1 . TS . ;. ;.
niepotrzebne skresli¢ lub dopisaé inne czynnosci



